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Le modele a service
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Le modele a composant
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ComponentFactory.java => la fabrique

Componentinterface.java => a implémenter dans votre
composant (public. Service)

ComponentServicelnterface => idem

votre code :
Activator.java => appel a la fabrique
"8 >? %

ComponentFactoryService.java => a implémenter dans le
composant (modifiable)
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Plateforme de recherche en IHE
Plateforme de recherche a services personnalisées

concept du « dessine et c¢a fait 'application »
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